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IMPORTANTE

Generale

* L’operatore dell’apparecchiatura deve leggere e seguire le descrizioni riportate in questo ma-
nuale. Un funzionamento o una manutenzione errata pud annullare la garanzia o provocare le-
sioni personali.

* Non copiare alcuna parte di questo manuale senza I'autorizzazione scritta di FURUNO.
» Se questo manuale viene perso o si danneggia, contattare il rivenditore per sostituirlo.

+ |l contenuto di questo manuale e le specifiche dell’apparecchiatura sono soggetti a modifica
senza preavviso.

* Le schermate di esempio (o le illustrazioni) riportate in questo manuale potrebbero non corri-
spondere a quelle visualizzate sul proprio schermo. Le schermate visualizzate dipendono dalla
configurazione del sistema e dalle impostazioni dell’apparecchiatura.

» Conservare questo manuale per riferimento futuro.

* Qualsiasi modifica apportata all’apparecchiatura (incluso il software) da persone non autorizza-
te da FURUNO annullera la garanzia.

» Tutti i tipi ed i nomi dei prodotti sono marchi, marchi registrati e brevettati dai loro rispettivi tito-
lari.

+ Conforme con il BMA (Bridge Alert Management) IMO MSC.302(87).

Come smaltire questo prodotto

Smaltire questo prodotto in base alle normative vigenti in materia di rifiuti industriali. Per lo smal-
timento negli USA, vedere la home page di Electronics Industries Alliance (http://www.eiae.org/).

Come smaltire una batteria usata

Alcuni prodotti FURUNO contengono una o piu batterie. Per determinare se il proprio prodotto
contiene batterie, vedere il capitolo sulla manutenzione. Se vengono usate batterie, attenersi alle
istruzioni seguenti. Avvolgere con nastro i terminali + e - della batteria prima di gettarle per evitare
incendi o la generazione di calore provocata da cortocircuito.

Nell’lUnione Europea

Il simbolo a forma di cestino barrato indica che nessun tipo di batteria
puo essere smaltito insieme ai normali rifiuti. Portare le batterie usate
in un punto di raccolta apposito in base alle normative nazionali e alla Cd

Direttiva sulle batterie 2006/66/EU.
Negli USA

Il simbolo del nastro di Mobius indica che € necessario riciclare le bat- @ @
terie ricaricabili Ni-Cd e acido-piombo. Portare le batterie usate in un % %

unto di raccolta delle batterie in base alle leggi vigenti.
g IV Ni-Cd Pb

In altri paesi

Non esistono standard internazionali per il simbolo di riciclaggio delle batterie. [l numero di simboli
potra aumentare man mano che altri paesi creeranno dei simboli di riciclaggio specifici in futuro.



A ISTRUZIONI SULLA SICUREZ-
ZA

L'operatore deve leggere le istruzioni relative alla sicurezza prima di tentare di utilizzare I'apparecchiatura.
Q P E RI CO LO Indica una situazione potenzialmente pericolosa che, se
non evitata, puo risultare fatale o provocare lesioni gravi.
AVVI SO Indica una situazione potenzialmente pericolosa che, se non
evitata, puo risultare fatale o provocare lesioni gravi.

Indica una situazione potenzialmente pericolosa

[ A ATTE NZI O N E ] che, se non evitata, pud provocare lesioni lievi o

moderate.

A Avviso, Attenzione ® Azione proibitiva 0 Azione obbligatoria
A AWISO

Frequenza radio Rischio di radiazioni

L'antenna radar emette energia in radiofrequenza elettromagnetica che pud essere
dannosa, soprattutto per la vista. Non guardare mai direttamente nell'apertura dell'antenna
mentre il radar € in funzione e non esporsi alle emissioni dell'antenna da una distanza
ravvicinata. Nella tabella seguente sono indicate le distanze del livello di radiazione

a radiofrequenza di 100, 50 e 10 W/m?.

Nota: se l'antenna € installata a una distanza ravvicinata di fronte al casotto del timone,
I'amministrazione puo richiedere l'interruzione della trasmissione entro un determinato
settore di rivoluzione dell'antenna. Cio € possibile. Richiedere al proprio rappresentante
o rivenditore FURUNO.

Modello radar Ricevitore | Magnetron Antenna *' | 100W/m? | 50W/m? | 10W/m?

FAR-1513(-BB) |RTR-086A | MAF1565N XN12A N/A - 2,1m
XN13A | N/A - 19m
FAR-1523(-BB) |RTR-087A | M1458F XN12A | 06 m - 46m
XN13A | 04m 5 31m

XN12AF 0,3 m 0,7m 41 m
XN20AF 0,2m 0,5m 3,1m
XN20AF 0,6m 1,2m 6,1m
XN24AF 0,3m 0,8m 40m

FAR-1518(-BB) RTR-100 | MAF1615B

FAR-1528(-BB) RTR-101 | MG5436

*T XN12AF: 120 cm, XN20AF: 198 cm, XN24AF: 243 cm




A\ AVVISO A\ AVVISO

JAN

RISCHIO DI SCOSSE ELETTRICHE.
Non aprire I'apparecchiatura.

Gli interventi all'interno dell'appa-
recchiatura devono essere eseguiti
solo da personale qualificato.

ISTRUZIONI SULLA SICUREZZA

Utilizzare il fusibile appropriato.

L'uso del fusibile sbagliato pud
provocare danni all'apparecchiatura
o incendi.

&

Spegnere il radar utilizzando
I'interruttore di accensione prima
di eseguire la manutenzione
dell'antenna. Apporre un segnale
di avvertenza accanto all'interrut-
tore per indicare che il radar non
deve essere acceso durante la
manutenzione dell'antenna.

Prevenire il rischio di essere colpiti
dall'antenna mentre ruota e di esporsi
a radiazioni a radiofrequenza.

Tenere I'apparecchiatura lontano
da fonti di calore.

Il calore puo0 alterare la forma
dell'apparecchiatura e fondere il
cavo di alimentazione, causando
cosi incendi o scosse elettriche.

Non collocare contenitori pieni di
liquidi accanto all'apparecchiatura.

La presenza di liquidi all'interno
dell'apparecchiatura puo provocare
incendi o scosse elettriche.

Non smontare o modificare
I'apparecchiatura.

Tali operazioni possono causare
incendi, scosse elettriche o lesioni
gravi.

Non utilizzare I'apparecchiatura
con le mani bagnate.

Si potrebbero verificare scosse
elettriche.

Disattivare immediatamente
I'alimentazione dall'interruttore
principale della rete elettrica
dell'imbarcazione se all'interno
dell'apparecchiatura penetra acqua
oppure se fuoriesce fumo o fuoco.

L'uso continuativo pud provocare
danni gravi all'apparecchiatura.

e 9 O 0O @

Prima di effettuare la manutenzio-
ne del radar, disattivare l'interrut-
tore esterno appropriato.

L'alimentazione non viene rimossa
dal radar semplicemente spegnendo-
lo dall'interruttore di alimentazione.




ISTRUZIONI SULLA SICUREZZA

A AVVISO

Non bisogna fidarsi ciecamente di un
dispositivo di assistenza alla navigazione
per la sicurezza dell'imbarcazione

e dell'equipaggio. Il navigatore ha la
responsabilita di controllare tutti i disposi-
tivi di assistenza disponibili per verificare
la posizione. | dispositivi di assistenza
elettronici non devono sostituire i principi
di base di navigazione e il buon senso.

+ Questo TT disegna la traccia dei target
acquisiti in modo automatico o manuale dal
radar e ne calcola la rotta e la velocita,
indicandoli in base ai vettori. Poiché i dati
generati dal plotter automatico dipendono dai
target radar selezionati, & necessario che il
radar sia sempre sintonizzato perfettamente
per l'uso con il plotter automatico, per evitare
di non rilevare i target richiesti o di acquisire
e tenere traccia di target indesiderati, come
i disturbi e gli echi di ritorno del mare.

+ Un target non sempre corrisponde alla terrafer-
ma, a una barriera, a una nave o a un'altra
imbarcazione in superficie, ma puo essere
costituito dagli echi di disturbo del mare.
Poiché il livello di disturbo cambia a seconda
dell'ambiente, & necessario che I'operatore
regoli correttamente i controlli A/C SEA, A/C
RAIN e GAIN per fare in modo che gli echi dei
target non vengano eliminati dalla schermata
del radar.

A\ ATTENZIONE

La precisione di plottaggio e la risposta
di questo TT sono conformi agli stan-
dard IMO. La precisione della traccia

¢ influenzata dai seguenti fattori:

+ La precisione della traccia & influenzata dal
cambiamento della rotta. Sono richiesti da uno
a due minuti per ripristinare la precisione assoluta
dei vettori dopo un repentino cambiamento di
rotta (I'intervallo di tempo effettivo dipende dalle
specifiche della bussola giroscopica).

+ |l ritardo della traccia € inversamente propor-
zionale alla velocita relativa del target. Il ritardo
€ nell'ordine di 15-30 secondi se la velocita
relativa € alta e di 30-60 secondi se la velocita
relativa € bassa.

+ La traccia del vettore e la precisione di calcolo
del vettore di pertinenza sono influenzate dagli
elementi seguenti:

- Intensita eco

- Precisione di misurazione portata;
caratterizzata da errori di misurazione casuali
€ non oggettivi.

- Precisione di misurazione angolare;
caratterizzata dalla forma del fascio, dal
bagliore del target o da errori non oggettivi.

- Durata impulso trasmissione radar

- Errore bussola giroscopica

- Segnale log di velocita

- Corrente e vento (impostazione e deviazione)

- Variazione di rotta (della propria imbarcazione
o del target)

ETICHETTA DI AVVISO
Sull'apparecchiatura sono presenti

alcune etichette di avviso. Non rimuovere

alcuna etichetta. Nel caso in cui
un'etichetta sia mancante o danneggiata,
rivolgersi a un agente o a un rivenditore
FURUNO per la sostituzione.

(/A WARNING A )

To avoid electrical shock, do not
remove cover. No use-serviceable

UNITA VIDEO E

P—ERIVUNDF [FHA—ZR TN
TR, WEHICEHRESS A H BB
(Y. F—EhaERBRTT. )

A DANGER

Electrical shock hazard.
Do not touch parts inside
this cover.

ANTENNA
Nome:

REOENHY,
HIN—DREIZ(E, #Ext
FNZNVT TS,

| dati generati dal TT, dall'AlS e dal plotter
video sono a solo scopo di riferimento.

Per informazioni dettagliate e aggiornate, fare
riferimento alle carte nautiche.

UNITA PROCESSORE

parts inside. Nome: Etichetta di avviso (1)
NI, Tipo: 86-003-1011-3
EROBNGY. = N. di codice: 100-236-233-10

Etichetta di avviso
Tipo: 14-055-4202-1
N. di codice: 100-245-221-10
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INTRODUZIONE

Informazioni preliminari sul radar serie FAR-1513/FAR-1518

Grazie per aver scelto il radar FURUNO serie FAR-1513/FAR-1518. Questo prodotto si aggiunge
alla serie di prodotti che hanno contribuito a rendere il marchio FURUNO sinonimo di qualita e
affidabilita.

Dal 1948, FURUNO Electric Company ha goduto di una reputazione invidiabile per la produzione
di apparecchiature elettroniche marine innovative e affidabili. L'impegno di FURUNO nella produ-
zione di apparecchiature eccellenti € ulteriormente supportato dal servizio offerto dall’ampia rete
di agenti e rivenditori.

Questo radar & stato progettato e costruito per soddisfare le severe esigenze del’ambiente mari-
no. Tuttavia, nessuna macchina puo eseguire la funzione a cui € destinata senza un’installazione,
un funzionamento e una manutenzione corretti. Leggere attentamente e attenersi alle procedure
di funzionamento e di manutenzione.

FURUNO desidera ricevere i commenti degli utenti finali per un costante miglioramento.
Grazie per aver acquistato un’apparecchiatura FURUNO.
Caratteristiche

» Sono disponibili due metodi di funzionamento: RCU-028 (unita di controllo standard) e RCU-
030 (unita trackball opzionale). Il supporto palmare dal design ergonomico rende I'unita RCU-
030 particolarmente semplice da usare.

» Funzionamento semplificato grazie alle funzionalita dei menu selezionabili tramite puntamento-
e-clic.

+ E possibile accedere a tutte le funzioni solo utilizzando la trackball.

« TT, AIS, mappa radar e interswitch sono forniti come dotazione standard.

* Allarmi CPA/TCPA.

+ | target attivano la zona di allarme impostata dall’'utente quando entrano o escono dalla zona.

» La funzione di analisi dei target consente di individuare i target in aree con un livello di disturbo
elevato (pioggia/neve) o in presenza di interferenze dovute ai riflessi della superficie.

* | radar FAR-1518 e FAR-1528 sono conformi alla direttiva MED 96/98/CE e al relativo emen-
damento 2014/93/EU (18 luglio 2014) nonché alle seguenti direttive: IEC62388, IEC 62288,
IMO MSC. 192(79).
| radar FAR-1513 e FAR-1523 sono conformi alla direttiva R&TTE 1999/5/CE.

In base all’articolo 6-3 della direttiva R&TTE sopra menzionata, FURUNO intende commercia-
lizzare questo radar nei seguenti paesi europei nonché in altri mercati: Austria, Belgio, Cipro,
Danimarca, Estonia, Finlandia, Francia, Germania, Grecia, Ungheria, Islanda, Irlanda, Italia,
Lettonia, Lituania, Malta, Norvegia, Polonia, Portogallo, Slovenia, Spagna, Svezia, Paesi Bassi,
Regno Unito
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INTRODUZIONE

Funzioni di elaborazione del segnale

Questo radar & dotato delle funzioni di elaborazione del segnale elencate nella tabella seguente.

Funzione Descrizione Sezione

Riduzione interferenze | Elimina le interferenze di altri radar. sezione 1.21
Potrebbe essere difficoltoso ridurre le interferenze ricevute
contemporaneamente da piu radar.

Estensione eco Estende gli echi dei target, specialmente gli echi inferiori. | sezione 1.22
Eliminare le interferenze, i disturbi del mare e della pioggia
prima di utilizzare la funzione di estensione dell’eco per evi-
tare I'estensione di echi indesiderati.

Campionamento eco Il radar esegue un campionamento degli echi ad ogni scan- | sezione 1.23
sione.

| target che cambiano notevolmente da una scansione
all’altra vengono individuati come disturbi e vengono ridotti
al fine di visualizzare solo gli echi di target legittimi.

Eliminazione automati- | Distingue i disturbi dagli echi radar, quindi riduce automati- | sezione 1.24
ca dei disturbi camente i disturbi.

Riduzione disturbi Riduce i disturbi di fondo, quindi migliora il rapporto sezione 1.25
S/N a schermo elaborando il filtro di campionamento mo-
bile per gli echi ricevuti nella portata. Utilizzare questa fun-
zione con cautela. Gli echi dei target deboli potrebbero
scomparire dallo schermo oppure la risoluzione della porta-
ta potrebbe risultare peggiorata.

Numeri di programma

Versione N. programma Note
SPU 0359344-01.** Unita processore
KEY 0359348-01.** Unita di Controllo
PM 0359296-01.** Controllo prestazioni

** indica modifiche di minore entita.
Per ulteriori informazioni sul software, accedere al seguente URL:

http://www.furuno.com/en/business_product/merchant/product/radar/popup.html
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FAR-1513(-BB)
XN12A-RSB-0070-086A

XN12A-RSB-0073-086A
XN13A-RSB-0070-086A
XN13A-RSB-0073-086A

TRACKBALL

ANTENNA

CONFIGURAZIONE DEL SISTEMA

|| FAR-1523(-BB)

=

XN12A-RSB-0070-087A
XN12A-RSB-0073-087A
XN13A-RSB-0070-087A
XN13A-RSB-0073-087A

} UNITA DI
UNITA DI
CONTROLLO CONTROLLO
RCU-030 RCU-028
| UNITAVIDEO
12-24 VEC vy 50HD(-CV15)*2
100-230 VCA
1@, 50-60 Hz
Interswitch -
Spec. CC
24 \/CC
100/110/115/200/ i Raddrizzatore
220/230 VCA - RU-1746-B-2 i
1@, 50-60 Hz RU-3424

Categoria apparecchiatura

UNITA
PROCESSORE
RPU-024

-- Bussola giroscopica *', formato AD-10

»
- Bussola giroscopica *', formato IEC61162
< Transponder AIS

~--+ EPFS (GPS)

i

--- SDME (log velocita)

~-= AMS, formato IEC61162

<~ ECDIS

<= AMS (contatto)*®

> Display secondario 1

> Display secondario 2

VDR

0 i
Monitor RBG analogico

Unita Categoria
Antenna Esposta agli agenti atmosferici
Altre unita | Protezione dagli agenti atmosferici

*1: La bussola giroscopica deve avere una frequenza di aggiornamento che sia adeguata alla velocita
di virata dell'imbarcazione. La frequenza di aggiornamento deve essere migliore di 40 Hz (HSC)

0 20 Hz (imbarcazione convenzionale).
*2: Questo monitor & stato approvato da IMO, MU-150HD(-CV15) per CAT 3. Se deve essere utilizzato

un monitor diverso su imbarcazioni IMO, il relativo diametro effettivo deve corrispondere ai requisiti
di categoria applicabili (CAT 3: diametro effettivo 180 mm o superiore). Per l'installazione, il funzio-
namento e la distanza di visualizzazione di altri monitor, vedere i relativi manuali. Per i tipi BB, la

preparazione del monitor & responsabilita dell'utente.

*3: Caratteristiche dell'output del contatto per AMS (Alert Management System):

* (Corrente di carico) 250 mA

* (Polarita) Normalmente aperto: 2 porte, Normalmente chiuso: 2 porte
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CONFIGURAZIONE DEL SISTEMA

AVVISO PER FAR-1518(-BB)/FAR-1528(-BB)

Il radar deve essere interconnesso con i seguenti tipi di sensori approvati:
« Bussola giroscopica che soddisfi i requisiti di risoluzione IMO A.424(XI).
» EPFS che soddisfi i requisiti di risoluzione IMO MSC.112(73).
» SDME che soddisfi i requisiti di risoluzione IMO MSC.96(72).
Il radar pud essere interconnesso tramite HUB-100 ad altre unita di elabora-
zione FURUNO con porte LAN approvate.

| seguenti dati non possono essere utilizzati per le installazioni su imbarcazioni
SOLAS: BWC, BWR, DBK, GBS, HDG, HDM e TLL.

FAR-1518(-BB)
XN12AF-RSB-120-100

XN12AF-RSB-121-100
XN20AF-RSB-120-100
XN20AF-RSB-121-100

ANTENNA

| FAR-1528(-BB)

XN20AF-RSB-120-101
XN20AF-RSB-121-101
XN24AF-RSB-120-101
XN24AF-RSB-121-101

TRACK‘BALL —
UNITA DI UNITA DI N
CONTROLLO CONTROLLO
__________ RCU-030 | L RCU-028
UNITA VIDEO
12-24 V —
CC mu-1 50HD(-CV/15)*2
100-230 VCA | UNITA VIDEO
19, 50-60 Hz MU-190*2
100-230 VCA i HUB DI
18,50-60 Hz | COMMUTAZIONE -
Interswitch - HUB-100
Spec. CC
24 VCC
100/110/115/200/ iRaddrizzatore
220/230 VCA - RU-1746-B-2 -
1@, 50-60 Hz i RU-3424
Spec. CA
100/110/115
200/220/230
1@, 50-60 Hz
440 VCA _ ; Trasformatore
1@, 50-60 Hz RU-1803

Categoria apparecchiatura

UNITA
PROCESSORE
RPU-024

< Bussola giroscopica *1, formato AD-10§

-~ Bussola giroscopica *1, formato IEC61162

< Transponder AIS

A

-~ EPFS (GPS)

i

-~ SDME (log velocita)

~-= AMS, formato IEC61162

=~ ECDIS

~-~ AMS (contatto)*?

» Display secondario 1

> Display secondario 2

VDR

0 i
Monitor RBG analogico |

Unita Categoria
Antenna | Esposta agli agenti atmosferici
Altre unita |Protezione dagli agenti atmosferici

*1: La bussola giroscopica deve avere una frequenza di aggiornamento che sia adeguata alla
velocita di virata dell'imbarcazione. La frequenza di aggiornamento deve essere migliore di
40 Hz (HSC) o 20 Hz (imbarcazione convenzionale).

*2: Questo monitor & stato approvato da IMO, MU-150HD(-CV15) per CAT 3, MU-190 per CAT-2.
Se deve essere utilizzato un monitor diverso su imbarcazioni IMO, il relativo diametro effettivo
deve corrispondere ai requisiti di categoria applicabili (CAT 3: diametro effettivo 180 mm
o superiore; CAT 2: diametro effettivo 250 mm o superiore). Per l'installazione, il funzionamento
e la distanza di visualizzazione di altri monitor, vedere i relativi manuali. Per i tipi BB, la prepara-
zione del monitor & responsabilita dell'utente.

*3: Caratteristiche dell'output del contatto per AMS (Alert Management System):

* (Corrente di carico) 250 mA

* (Polarita) Normalmente aperto: 2 porte, Normalmente chiuso: 2 porte

X1v



1.

PANORAMICA SUL FUNZIONA-
MENTO

1.1

Controlli

Unita di controllo RC-028

Controllo cursore —\

Range — /—Controllo display

”

N “\ —>— Strumenti di
QMM, Y TN / navigazione /
Elabora- ' i i 3 5 Controlli menu
zione : E § i
segnale \acramn_acsea _can )i i 5 | Allarme
radar @ '~---- ----- 9--" ................ ‘
Sistema = —J L E: : % : CK A
radar LU_ """""" --- Target
N. Tasto/ Descrizione
Controllo

Interruttore di
alimentazione

Premere per accendere il radar. Premere a lungo per spegnere il radar.
Visualizzato come (b nelle procedure.

2 STBY/TX Premere per passare tra le modalita STBY (standby) e TX (trasmissione).
3 A/C RAIN/F1 * Pressione: Attiva la funzione registrata per F1.
* Rotazione: Consente di regolare manualmente gli echi di disturbo della
pioggia (impostazione predefinita).
4 A/C SEA/F2 + Pressione: Attiva la funzione registrata per F2.
+ Rotazione: Consente di regolare manualmente gli echi di disturbo del
mare (impostazione predefinita).
5 GAIN/F3 * Pressione: Attiva la funzione registrata per F3.
* Rotazione: Consente di regolare manualmente il guadagno (impostazione
predefinita).
6 Touchpad Sposta il cursore.
7 Pulsante + Seleziona I'opzione di menu.
sinistro@ / * Modalita TT: Seleziona o acquisisce I'eco evidenziato dal cursore come
TGT ACQ target. | - o
» Modalita AlS: Seleziona o attiva il target evidenziato dal cursore.
8 Pulsante Apre il menu contestuale selezionato dal cursore; chiude i menu aperti.
destro@
9 Portata +/- Seleziona la portata di visualizzazione.
10 | TGT CANCEL |+« Modalita TT: Disattiva la traccia per il target selezionato dal cursore.
* Modalita AlS: Disattiva il target selezionato.
* Pressione prolungata: Disattiva tutti i target TT.
11 | EBL Attiva/disattiva il cursore EBL.
12 | VRM Attiva/disattiva il cursore VRM.
13 | MENU Apre il menu principale; chiude tutti i menu aperti.
14 | BRILL Regola la luminosita dello schermo.




1. PANORAMICA SUL FUNZIONAMENTO

N Tasto/ Descrizione
) Controllo

15 | ADJUST * Rotazione: Regola le impostazioni per la casella/icona selezionata dal
cursore. Evidenzia le opzioni del menu.
* Pressione: Seleziona I'opzione di menu selezionata; applica le

impostazioni; sposta il cursore al carattere/cifra successiva.

16 | OFF CENTER | Decentra la visualizzazione radar.

17 | HL OFF Se tenuto premuto, nasconde la linea di prua.

18 | TGT TRAIL » Pressione: Modifica il tempo di traccia.

* Pressione prolungata: Cancella le tracce

19 | ALERT ACK + Conferma gli allarmi.

« Disattiva il buzzer.

Unita trackball RCU-030 (opzione

L’unita trackball opzionale pud essere utilizzata per controllare la maggior parte delle
funzioni di questo radar.

Pulsante

sinistro R

Trackball

\ Pulsante

/ destro

Trackball

- Sposta il cursore.

- Evidenzia un oggetto (eco del target, opzione di menu,
ecc.)

Rotella

- Seleziona le opzioni dei menu.

- Imposta i dati numerici.

- Imposta le barre di scorrimento della casella del menu
(GAIN, ecc.)

Nota: La rotella non prevede una funzione di «pressioney.

Rotella

Pulsante sinistro
- Esegue l'operazione correlata all'oggetto selezionato.
- Conferma l'operazione eseguita per l'oggetto selezionato.

Pulsante destro
- Annulla I'azione corrente.
- Apre/chiude le caselle dei menu.

J

Standard utilizzati nel manuale

Questo manuale utilizza i seguenti standard:

Standard
terminologici

Significato

Selezionare

» Ultilizzando il touchpad o la trackball, spostare il cursore sopra I'elemento da
selezionare.
* Ruotare la manopola ADJUST per selezionare il canale da programmare.

Fare clic con il
pulsante sinistro

Premere il pulsante sinistro dell’unita RCU-030.

Fare clic con il
pulsante destro

Premere il pulsante destro dell’'unita RCU-030.

Pulsante sinistro

Si riferisce al pulsante sinistro (G) dell’'unita di controllo RCU-028.

Pulsante destro

Si riferisce al pulsante destro (@) dell’'unita di controllo RCU-028.

Unita di controllo

Si riferisce all’'unita di controllo RCU-028.

Trackball

Si riferisce all’'unita di controllo RCU-030.

Aprire il [MAIN
MENU].

* Premere il tasto MENU per aprire il menu principale.
+ Selezionare la casella [MENU], quindi premere il left button o fare clic con il
pulsante sinistro del mouse.

1-2
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Standard
terminologici

Significato

Chiudere il menu. | + Premere il tasto MENU per chiudere il menu. Tutti i menu aperti vengono chi-

usi.

+ Selezionare I'area di visualizzazione operativa, quindi premere il right but-
ton o fare clic con il pulsante destro del mouse.

* Selezionare la casella [MENU], quindi premere o fare clic con il pulsante
sinistro del mouse.

1.2

1.3

Per brevita, le procedure in questo manuale utilizzano i termini “Aprire il [MAIN ME-
NU].“ e “Chiudere il menu.*

E possibile eseguire la maggior parte delle operazioni con I'unita trackball RCU-030 o
con l'unita di controllo RCU-028.

In questo manuale, le procedure presuppongono I'uso dell’'unita di controllo RCU-028,
a meno che non venga specificato diversamente.

Come accendere/spegnere il radar

L’interruttore POWER (b si trova nell’angolo sinistro dell’'unita di controllo. Aprire il

coperchio dell’interruttore POWER e premere l'interruttore per accendere il sistema

radar. Per spegnere il sistema, tenere premuto I'interruttore POWER. Dopo l'accen-
sione, viene visualizzata la scala di rilevamento e il timer digitale per circa 30 secondi.
Il timer effettua il conto alla rovescia del tempo di riscaldamento. Durante questo pe-
riodo, il magnetron (tubo trasmettitore) si riscalda per la trasmissione. Quando il timer
raggiunge 0:00, lI'indicazione "ST-BY" appare al centro dello schermo a indicare che
il radar & pronto a trasmettere.

In condizione di standby, i marker, i cerchi, le mappe e cosi via, non vengono visua-
lizzati. Inoltre, le indicazioni TT e AIS non vengono mostrate. In condizione di riscal-
damento e standby, al centro dello schermo appaiono le indicazioni [ON TIME] e [TX
TIME] in ore e decimi di ora.

Nota 1: Non riaccendere direttamente il sistema dopo averlo spento. Attendere diversi
secondi prima di riaccendere in modo da consentire un avvio corretto del radar.

Nota 2: | parametri impostati nei menu vengono archiviati in una memoria non volatile
(memoria flash) e conservati anche dopo lo spegnimento dell’unita.

Nota 3: La schermata si aggiorna piu lentamente a basse temperature.

Come regolare la luminosita

E possibile regolare la luminosita dello schermo nel modo indicato di seguito. Per mo-
dificare i toni dei colori, vedere "Come modificare le tavolozze dei colori" a pagina 1-
65.

Nota: Non ¢ possibile regolare la luminosita del monitor esterno dal radar. Fare riferi-
mento al manuale operativo del monitor per informazioni su come regolare la lumino-
sita.
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Dall’unita di controllo

1.

Premere il tasto BRILL. Il cursore si sposta automaticamente sulla casella
[BRILL].

E:F:!1I LIF
La barra della luminosita
Cull mostra il livello di luminosita.

2. Ruotare la manopola ADJUST per regolare la luminosita. Ruotare in senso orario

per aumentare la luminosita, in senso antiorario per diminuire la luminosita.

3. Premere la manopola ADJUST per completare la procedura.

Dalla casella a schermo

1.

Utilizzare il touchpad per selezionare la casella [BRILL], quindi premere il left but-
ton.

Ruotare la manopola ADJUST per regolare la luminosita. Ruotare in senso orario
per aumentare la luminosita, in senso antiorario per diminuire la luminosita.

Premere la manopola ADJUST per completare la procedura.
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1.4 Indicazioni della schermata

=
ENT1(H) %-BAND»
@ PULSE M2
JCUSTOHMT  CH

NAME missing

BRG 265.0°R 34°00.677
RNG 0.678NH 135°00.000 E
COG 180.0°T HngéaTﬁxes
S0G  10.0kn

CPA 0.519NM USING ENGINE
TCPA 02:02

BCR-0.733NH HDG 180.0°
BCT  04:27 0.0° /mi

1.699NM | 2.776NH
05:43 -05:29

[,
@

N. Nome Descrizione
1 Casella STBY/TX Passare dalla modalita standby alla modalita di trasmissione.
2 Casella RANGE Modifica la portata del radar.
3 Casella CU/TM RESET Ripristina la visualizzazione quando si utilizza la modalita di
presentazione Course Up/True Motion.
4 Casella REF POINT Cambia il punto di riferimento
5 Casella GAIN Regola il livello di guadagno.
6 Casella SEA Regola le impostazioni A/C SEA.
7 Casella RAIN Regola le impostazioni A/C RAIN.
8 Casella TUNE Regola la sintonia del ricevitore.
9 Casella di informazioni sul Visualizza la portata, il rilevamento e il TTG della posizione
cursore. del cursore.
10 | Casella di posizione cursore | Visualizza le coordinate correnti del cursore.
11 Casella MAP ALIGN Abilita/disabilita I'allineamento della mappa radar.
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N. Nome Descrizione

12 | Casella MENU Apre il [MAIN MENU].

13 USER SET Carica/salva le impostazioni specifiche dell’utente.

14 | TGT List p» Visualizza 'elenco dei target; visualizza il menu [TARGET
LIST].

15 | Casella AZ Attiva/disattiva una o piu zone di acquisizione.

16 | Casella VRM Attiva/disattiva il VRM.

17 | Casella DROP Visualizza i dati del marker di derivazione.

18 | Casella EBL Attiva/disattiva I'EBL.

19 | Casella Pl Line Attiva/disattiva le linee PI.

20 Caselle MARK Seleziona le icone dei marker; visualizza le informazioni dei
marker.

21 Casella MAP Attiva/disattiva la mappa radar.

22 | Casella BRILL Regola la luminosita dello schermo; apre il menu
[BRILLIANCE].

23 | Casella HL OFF Nasconde la linea di rotta.

24 Casella IR Attiva/disattiva la funzione di eliminazione delle interferenze.

25 | Casella ES Attiva/disattiva la funzione di estensione dell’eco.

26 Casella NR Attiva/disattiva la funzione di riduzione dei disturbi.

27 | Casella EAV Attiva/disattiva la funzione di campionamento dell’eco.

28 | Casella ACE Attiva/disattiva la funzione ACE.

29 | Casella CUSTOMIZE ECHO | Passa tra le diverse personalizzazioni di filtraggio dell’eco;
apre il menu [CUSTOMIZE ECHO].

30 | Casella PULSE Passa tra le diverse impostazioni degli impulsi.

31 Casella ANTENNA SELECT | Seleziona I'antenna da usare. Vengono visualizzate e rese
disponibili per la selezione solo le antenne collegate alla
stessa rete.

32 | Casella PRESENTATION Passa tra le diverse modalita di presentazione di

MODE visualizzazione.
33 | Casella dei dettagli Visualizza diversi dati relativi alla propria imbarcazione.
imbarcazione Contiene i menu contestuali di velocita®, rotta e posizione.
*: La velocita viene visualizzata come valore negativo quando
l'imbarcazione utilizza la propulsione a inversione.

34 | Casella di informazioni » Visualizza il menu attualmente aperto.

+ Visualizza diversi messaggi, come messaggi ricevuti,
informazioni sui target TT/AIS e dati di navigazione.

35 | Casella TT/AIS + Attiva/disattiva le funzioni TT/AIS.

» Accede alle funzioni TT/AIS come filtri e associazione.

* Accede a [AIS TARGET MENU].

* Accede a [TT MENU].

» Visualizza/imposta il tempo e I'orientamento del vettore
target.

36 Casella TRAIL » Imposta il tempo di traccia dei target.

» Imposta l'intervallo di plottaggio della posizione
precedente.
* Cancella le tracce
* Apre il menu [TRAIL].
37 Casella di allarme Visualizza le informazioni e le icone di allarme.
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Nome Descrizione

38

Finestra di guida Visualizza la guida operativa per I'elemento selezionato.
» Lato sinistro: guida per il left button/clic sinistro.
» Lato destro: guida per il right button/clic destro.

funzionamento Blocco immagine

Se 'immagine & bloccata, non viene aggiornata.

Riavviare (spegnere e riaccendere) I'unita per ripristinare il
normale funzionamento.

Indicatore di E Ruota in senso orario se il sistema funziona correttamente.

1.5

1.5.1

Specifiche del display

« Distanza di visualizzazione nominale: 0,75 m
¢ Altezza testo: 2,67 mm
* Larghezza testo: 2,08 mm

Operazioni dei menu

Come accedere al menu principale

E possibile accedere al menu principale dall’'unita di controllo o dalla casella a scher-
mo. [ menu [MAIN MENU] appare nell’area di testo sul lato destro dello schermo.

Dall’unita di controllo

Premere il tasto MENU del pannello di controllo.

Dalla casella a schermo

Selezionare la casella [MENU], quindi premere il left button.

[MAIN MENU]

=8 le e Funzioni di elaborazione dell'eco

WS ——————————— Attiva/disattiva i marker.

N EVAREIO) B e — Strumenti di navigazione (linee PI/EBL/VRM)

ESNE e ——— Imposta le funzioni dell'allarme target; emette il segnale di allarme.
WS —————————— |mposta le funzioni TT e AIS.

R IE=SI o ————— Gestisce i dati memorizzati.

INIFOIHVENRICINREIO)S e —— Imposta le opzioni della casella di visualizzazione dei dati.

NAA RN =W B —— Elabora le linee di navigazione e i waypoint.

N ES SRl Seee — |Imposta il radar; modifica le impostazioni dei tasti funzione.
ARG ISR AN ROl RS ——— Utilizzato da tecnici e personale di assistenza.

1
2
K)
4
5
6
7
8
9
(0]
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1.5.2

Come utilizzare i menu

1.

Aprire il [MAIN MENUJ.

2. Ruotare la manopola ADJUST per selezionare un’opzione di menu di livello uno

([MAIN MENU]J), quindi premere la manopola ADJUST. L’opzione di menu attual-
mente selezionata viene evidenziata e visualizzata in inversione di fondo.

Livello uno (MAIN MENU) Livello due Livello tre

[MAIN MENU] [ECHOQ] [ACE]

BACK BACK

2nd ECHO REJ SIGNAL ENHANCEMENT
[NAVTOOL] [oFFl/ oN Wr2/3
[ALERT] TUNE INITIALIZE SUPPRESS SECTOR
[TT-AIS] PERFORMANCE MON START : 000

[FILES] [OFF/ ON ANGLE : 000
[INFORMATION BOX] PM ARC
[NAV LINE-WPT] p/3/5/6
[INITIAL SETTING] SART
[RADAR INSTALLATION] [OFH/ OoN
ECHO AREA

IRCLE|/WIDE /
ALL / SIMPLE

i WIPER
La selezione del menu CEer 1 /2 _ o
Selezionare le opzioni di menu con le

viene evidenziata —= [ACElyarmn—
e visualizzata in W parentesi «[ ]» per accedere alle

inversione di fondo. opzioni di menu di livello tre.

O OWo~NO OGN~ WNES

Ruotare la manopola ADJUST per selezionare I'opzione di menu di livello due,
quindi premere la manopola.

Se necessario, ripetere questa operazione per accedere al menu di livello tre.
Nell’esempio precedente, viene selezionato [ACE], che apre il menu [ACE] di li-
vello tre.

Ruotare la manopola ADJUST per modificare I'impostazione selezionata, quindi
premere la manopola.

5. Chiudere il menu.
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3. Ruotare la manopola ADJUST per regolare la lu-

5. Selezionare 'opzione di menu desiderata, quindi

6. Selezionare I'opzione appropriata, quindi premere

7. Chiudere il menu.

1. PANORAMICA SUL FUNZIONAMENTO

Come utilizzare i menu della casella a schermo

E possibile accedere ad alcune funzioni radar utilizzando i menu della casella a scher-
mo. Una “P>“ sul lato destro di una casella a schermo indica la presenza di un menu
della casella.

Sono previsti due metodi per la selezione del menu della casella a schermo.
» RCU-028: Utilizzare il touchpad per selezionare la casella a schermo, quindi pre-

mere il right button.

+ RCU-030: Utilizzare 'unita trackball (RCU-030) per selezionare la casella a scher-
mo, quindi fare clic con il pulsante destro del mouse.

La procedura riportata di seguito utilizza 'unita di controllo RCU-028.
Per l'uso del radar utilizzando le caselle a schermo, effettuare le seguenti operazioni:
1. Selezionare la casella desiderata.

Nota: Il cursore cambia forma a seconda della posizione. E una freccia ( \)
quando il cursore viene posizionato al di fuori dell’area di visualizzazione operati-
va mentre assume la forma di una croce quando si trova all'interno ( -|— ).

Per questo esempio, selezionare la casella [BRILL] nell’angolo inferiore sinistro
dello schermo.

Quando una casella viene selezionata corretta- Posizionare il =

te. il col bia in b la t | cursore qui, quindi

mente, il colore cambia in base alla tavolozza  mere il pulsante
dei colori selezionata e la finestra di guida sinistro per
nell'angolo inferiore destro mostra alcune indi- ~ modificare la preim-
cazioni operative. Le indicazioni operative ripor- Postazione di luminosita

. . o il pulsante destro per
tano la funzione del left button e del right aprire il menu [BRILL].
button, con una linea diagonale che separa le
informazioni.
La casella [BRILL], ad esempio, visualizza la guida operativa per "BRILL SELECT
/ BRILL MENU". In questo caso, & necessario premere il left button per selezio-
nare una tavolozza preimpostata (vedere "Come modificare le tavolozze dei

colori" a pagina 1-65) o premere il right button per aprire il menu [BRILL].

2. Premere il left button per passare tra le diverse tavolozze preimpostate.

minosita dello schermo. [BRILLIANCE (1/2)]

4. |lmenu della casella associato alla casella [BRILL] 5 SSigoRo10/R0)

& il menu [BRILLIANCE]. Per aprire il menu della YELV GRN /WHT
casella, premere il right button. [DAY-GRY]/ DAY-BL
DUSK-GRY / DUSK-BLU
NIGHT-GRY / NIGHT-BLU
CONTROL PANEL [mmm]
CHARACTER

CURSOR

ECHO

TRAIL

HL

RING

NEXT

premere la manopola ADJUST.

la manopola ADJUST.

3
4
5
6
7
8
9
(0]
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1.7

1-10

Come utilizzare il menu CURSOR

Le funzioni che richiedono 'uso del cursore, come
I'offset EBL e lo zoom, possono essere attivate di-
rettamente dalla finestra di guida o dal menu
[CURSOR], entrambi i metodi prevedono che |l
cursore sia nell’area di visualizzazione effettiva. Di
seguito e riportata la procedura per la scelta di una
funzione correlata al cursore dal menu [CURSOR].

[CURSOR MENU]

TARGET DATA & ACQ
TARGET CANCEL

TT TGT DATA & ACQ
REF MARK

EBL OFFSET
OFFCENTER

1. Selezionare 'area di visualizzazione operati-
va, quindi premere il right button.
Viene visualizzato il menu [CURSOR].

2. Selezionare la funzione desiderata, quindi
premere la manopola ADJUST.

3. Lacasella di guida mostra "XX / EXIT" (XX =
funzione selezionata). Utilizzare il touchpad

ZOOM

MARK DELETE

OWN TRACK DELETE

MAP ALIGN

TRAIL ERASER

CURSOR SIZE

TARGET DATA/ACQ SETTING
TARGET CANCEL SETTING

per posizionare il cursore nel punto desiderato.

4. Premere la manopola ADJUST per eseguire la funzione selezionata al punto 3.

5. Per uscire dalla funzione selezionata, premere il right button quando la finestra
di guida mostra "XX / EXIT" (XX = funzione selezionata).

Opzione di menu

Descrizione

TARGET DATA & ACQ

TT: Acquisisce il target; visualizza i dati per il target
tracciato selezionato.

AIS: Attiva il target AIS inattivo; visualizza i dati per
il target AIS selezionato.

TARGET CANCEL

TT: Annulla la traccia del target tracciato
selezionato.
AIS: Disattiva il target AlS selezionato.

TT TGT DATA & ACQ

Acquisisce I'eco selezionato come target tracciato.

REF MARK Inserisce il marker di riferimento per I'input della
velocita basata sul target.

EBL OFFSET Applica 'offset allEBL per misurare la portata e il
rilevamento tra due target.

OFFCENTER Sposta il centro dello schermo nella posizione
selezionata.

ZOOM Esegue lo zoom della posizione selezionata.

MARK DELETE Elimina il marker selezionato (marker del plotter,

marker di origine o marker del waypoint).

OWN TRACK DELETE

Elimina le tracce della propria imbarcazione.

MAP ALIGN

Allinea le carte nautiche (mappe) allimmagine
radar.

TRAIL ERASER

Cancella le tracce

CURSOR SIZE Seleziona la dimensione del cursore
TARGET DATA/ACQ SETTING | Modifica le impostazioni di traccia del target.
TARGET CANCEL SETTING Modifica le impostazioni di annullamento del target.
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CURS 099 . 1° .[TG.della posizione del cursore—\. 6.087k ‘
TTG della-s 0l R ERERN Y Rilevamento e/o portata |\ giEEG:! 3.997kmiil
posizione 33°59 156N
del cursore (RIS — Latitudine/longitudine —a
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Dati del cursore

| dati del cursore possono essere visualizzati in posizione di latitudine e longitudine o
di coordinate X-Y del cursore.

Posizionare il cursore sulla casella [CURSOR DATA] sul lato destro dello schermo,
quindi premere il left button. La casella dati mostra le informazioni del cursore nella
meta superiore e la posizione del cursore (latitudine/longitudine) nella meta inferiore.

Premere il pulsante

sinistro per passare  Coordinate X-Y del

Rilevamento e/o trai diversi formatidi  ¢\\rsore visualizzate
portata visualizzati visualizzazione

della posizione del cursore
p 33°59 156N Portata della

o posizione X-Y
135°06.328E del cursore.

[

della posizione del cursore

Nota 1: Per la visualizzazione delle coordinate X-Y, I'asse Y ¢ la linea di prua, la meta
inferiore dello schermo & “piu“ e la parte inferiore dello schermo & “meno“. L’asse X &
la direzione destra/sinistra, sinistra & “piu“, destra € “meno*.

Nota 2: Nella visualizzazione della latitudine e longitudine, se il cursore & stato
allineato (nel menu [CURSORY)), I'indicazione "MAP ALIGN" appare sul lato destro
dello schermo (in giallo).

Nota 3: | dati del cursore indicano "- - -.-" quando il cursore viene posizionato
all’esterno dell’area di visualizzazione effettiva.
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1.9 Come impostare i tasti funzione

E possibile assegnare alcune funzioni e menu a un tasto funzione. In questo modo, &
possibile accedere con un singolo tocco alla funzione o al menu assegnato.

Per attivare una funzione assegnata, premere il tasto funzione corrispondente (F1, F2
o F3).

Ciascun function key & preimpostato con le seguenti funzioni:
F1: A/C RAIN, F2: A/C SEA, F3: ACE (Guadagno).

E possibile modificare la funzione assegnata a ciascun tasto utilizzando la procedura
seguente.

Aprire il [MAIN MENU].

Selezionare [INITIAL SETTING], quindi premere la manopola ADJUST.
Selezionare [FUNCTION KEY], quindi premere la manopola ADJUST.
Selezionare [F1], [F2] o[F 3], quindi premere la manopola ADJUST.

o kw0 bd =

Facendo riferimento alla tabella delle funzioni disponibili riportata di seguito, sele-
zionare una categoria di funzioni, quindi premere la manopola ADJUST.

Categoria
funzione

ECHO CUSTOM MENU, IR, ES, EAV, NOISE REJ, ANT SELECT, PULSE LENGTH,
AUTO-SEA, AUTO-RAIN, TUNE SELECT, 2ND ECHO REJ, PM, SART, ECHO
TRAIL, TRAIL T/R, WIPER, ACE, ACE HIGH SENSITIVITY

STD KEY ALERT ACK, STBY TX, EBL OFFSET, PRESENTATION MODE, CU-TM RE-
SET, VECTOR TIME, VECTOR MODE, TARGET LIST, BRILL, MARK-CUR-
SOR, MARK-OS, MENU, RANGE UP, RANGE DOWN, ACQ, TARGET DATA,
TARGET CANCEL

TT-AIS TT-DISP, AIS-DISP, PAST POSN INTERVAL, REF MARK, CPA LIMIT, CPA,
TCPA, AZ1, AZ2, AIS SCALED SYMBOL

DELETE DATA | MARK DELETE, MARK ALL DELETE, OWN TRACK DELETE, OWN TRACK
ALL DELETE

OPERATION ECHO AREA*, ECHO COLOR, RING(ON/OFF), ZOOM, MOB, ALARM1,
ALARM2, TLL, MAP ALIGN

*: Solo radar non IMO.

Funzione disponibile

6. Selezionare la funzione appropriata, quindi premere la manopola ADJUST.

7. Chiudere il menu. Ripetere la procedura come necessario per impostare altri tasti
funzione.

1-12
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Come personalizzare le operazioni

E possibile personalizzare diverse operazioni in base alle proprie esigenze.

1. Aprire il [MAIN MENU].
2. Selezionare [INITIAL SETTING], quindi premere la manopola ADJUST.
3. Selezionare [OPERATION], quindi premere la manopola ADJUST.
4. Facendo riferimento alla tabella seguente, selezionare I'opzione di menu da
personalizzare.
Opzioni di menu Descrizione Im_posta_zu_ml
disponibili
WHEEL DRIVE Imposta la direzione della rotella. [NORMAL],
[REVERSE]
KEY BEEP Modifica il volume del bip dei tasti. [OFF], [LOW],
[MID], [HIGH]
OWN SHIP Seleziona la modalita di visualizzazione [OFF], [HDG],
VECTOR del vettore dell'imbarcazione. [COURSE]
STERN UP RM Visualizza HEAD UP RM in inversione di | [ON], [OFF]
fondo.
GUIDANCE* Attiva/disattiva la guida operativa. [ON], [OFF]
SHUTTLE FERRY Imposta la modalita traghetto per l'uso. [OFF], [MODE1],
[MODEZ2]
SENSITIVITY Regola la sensibilita per il mouse o la [11, [2], [3], [4], [5]
trackball opzionale.

*: Solo radar non IMO, disponibile solo per la modalita di visualizzazione [SIM-
PLE]. Per dettagli relativi alle modalita di visualizzazione, vedere la sezione 1.51.

5. Ruotare la manopola ADJUST per selezionare I'impostazione appropriata, quindi
premere la manopola.

6. Chiudere il menu.

Come selezionare I'interfaccia per 'input della
rotta

Se e collegata una bussola giroscopica, la rotta del’'imbarcazione appare sul lato
destro dello schermo nell’area di visualizzazione dei dati.

E possibile selezionare il formato di input della rotta come segue:

1. Posizionare il cursore sulla casella [HDG] nella parte superiore destra dello scher-
mo, quindi premere il right button. Viene visualizzato il menu contestuale [HDG].

2. Selezionare [HDG SOURCE], quindi premere la manopola ADJUST.

3. Selezionare [AD-10] o [SERIAL], quindi premere la manopola ADJUST.
Questa opzione si riferisce al tipo di connessione, [AD-10] per la connessione in
formato AD-10 (originale FURUNO ), [SERIAL] per le connessioni seriali.

4. Chiudere il menu.

Nota: Il sensore di rotta deve essere in grado di seguire un ROT minimo di 20° al se-
condo. | sensori di rotta con capacita inferiori possono ridurre le prestazioni di cam-
pionamento dell’'eco, tracce e TT. La frequenza di aggiornamento dei dati deve essere
la piu breve possibile. Se la frequenza di aggiornamento & troppo lunga, la possibilita
di seguire le rotte si riduce, influenzando le prestazioni di campionamento dell’eco,
traccee TT.
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1.12

1.12.1

1-14

Come impostare la velocita dell’imbarcazione

Le modalita di presentazione stabilizzate TT e azimut richiedono l'input della velocita
dellimbarcazione e del segnale della bussola. E possibile immettere la velocita me-
diante un log (STW, SOG) o GPS (SOG) o manualmente nel menu.

Nota: Se la velocita della propria imbarcazione supera i 99,9 nodi, la velocita visua-
lizzata & "99.9kn".

Input automatico della velocita mediante log o navigatore GPS

1. Selezionare la casella [SPD] nella parte superiore

destra dello schermo, quindi premere il right but- [SPEED MENU]
ton. Viene visualizzato il menu della casella [SPE- [{F <5 2===5)
ED]. [COGEBT/ LOG(WT) /
. o GPS / MANUAL REF
2. Selezionare [SHIP SPEED], quindi premere la ma- |22 VIANEAE S ==25)

nopola ADJUST. 0.0KN

3. Selezionare I'origine appropriata per I'input auto-
matico della velocita, quindi premere la manopola ADJUST.

Selezione Spiegazione Modalita di stabilizzazione

[LOG (BT)]* | Log, velocita di avanzamento (SOG) | Stabilizzazione con punto di
terra

[LOG (WT)] | Log, velocita in acqua (STW) Stabilizzazione con punto di
mare

[GPS] Input della velocita mediante naviga- | Stabilizzazione con punto di
tore GPS terra

[MANUAL] Input manuale della velocita Stabilizzazione con punto di
mare

[REF] Input della velocita riferita all'eco Stabilizzazione con punto di
terra

*. Potrebbe essere necessario inserire impostazione e deviazione per la visualiz-

zazione corretta di [LOG (BT)] in acque profonde. Per modificare I'impostazione

e la deviazione, effettuare le seguenti operazioni:

1) Da[SPEED MENU], selezionare [SET DRIFT], quindi premere la manopola AD-
JUST.

2) Selezionare [ON], quindi premere la manopola ADJUST.

3) Selezionare I'angolo di impostazione, quindi premere la manopola ADJUST.

4) Selezionare la velocita di deviazione, quindi premere la manopola ADJUST.

4. Chiudere il menu.

Note sull’input della velocita

Tenere presente che nella determinazione dell’aspetto di un target da parte del radar,

il calcolo della traccia reale dipende dalla scelta e dalla precisione della rotta e della

velocita dell'imbarcazione inserite. E possibile calcolare precisamente un tracciato del
target con stabilizzazione con un punto di terra ma la rotta del target sara notevolmen-
te diversa dalla relativa traccia in caso di impostazione, deviazione o deriva. In modo
analogo, un tracciato del target con stabilizzazione con punto di mare potrebbe essere
inaccurato se I'imbarcazione e il target presentano valori diversi per impostazione, de-
viazione o deriva.
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La Risoluzione IMO A.823(19) per TT consiglia di interfacciare uno strumento log in
grado di fornire la velocita in acqua (velocita di avanzamento) per la funzione TT.
Non selezionare I'opzione [LOG] se non & connesso uno strumento log. In mancanza
di un segnale del log, I'indicazione della velocita dell'imbarcazione nella parte supe-
riore dello schermo rimane vuota. Nel caso di un errore del log, immettere manual-
mente la velocita.

La velocita [SPD] viene visualizzata come "*.* kn" e se non & presente alcun segnale
di log per 30 s appare I'etichetta "LOG(BT)" o "LOG(WT)" (in arancione).

Se l'input della velocita in uso viene interrotto o perso, il sistema passa automatica-
mente a un altro input della velocita (riferimento di stabilizzazione) ed emette I'al-
larme "SPD SOURCE CHG".

Nel tipo IMO con AIS in uso, [MANUAL] e [REF] vengono mostrati in grigio ad indi-
care che non sono disponibili per la selezione.

Un log a singolo asse non pud misurare la velocita se il vento proviene da deriva.

Input manuale della velocita

Se lo strumento log non funziona, immettere la velocita manualmente come indicato
di seguito. In questo caso, il tipo di dati di velocita viene visualizzato come "MANUAL"
e corrisponde alla velocita in acqua (STW). La funzione di input manuale della velocita
non é disponibile sul radar IMO quando ¢ attiva la funzione AlS.

1.

N o gk~ DN

Selezionare la casella [SPD] nella parte superiore destra dello schermo, quindi
premere il right button per visualizzare il menu [SPEED].

Selezionare [SHIP SPEED)], quindi premere la manopola ADJUST.
Selezionare [MANUAL], quindi premere la manopola ADJUST.
Selezionare [MANUAL SPEED], quindi premere la manopola ADJUST.
Ruotare la manopola ADJUST per impostare la velocita.

Premere la manopola ADJUST per confermare la nuova impostazione.
Chiudere il menu.

Come impostare la posizione dell’imbarcazione

E possibile selezionare I'origine dei dati per la posizione della propria imbarcazione
come segue:

1.

Posizionare il cursore sulla casella [OS POSN] nell’area di visualizzazione dei da-
ti, quindi premere il right button. Viene visualizzato il menu [OWN SHIP POSN].

Selezionare [NAV AID] o [MANUAL L/L], quindi premere la manopola ADJUST.

Selezionare la funzione appropriata facendo riferimento all’elenco seguente,
quindi premere la manopola ADJUST.

+ [NAV AID]: Uso dei supporti di navigazione. Selezionare il supporto di naviga-
zione in uso. Le opzioni disponibili sono: [GPS1], [GPS2], [LAN], [INS] o [DEAD
RECKONING].

* [MANUAL L/L]: Input manuale delle coordinate dell'imbarcazione.

Nota 1: Se [NAV AID] viene impostato su [LAN], [INS] o [DEAD RECKONING],
l'indicazione "DR" appare nella parte inferiore della casella [OS POSN].

Nota 2: Se [NAV AID] &€ impostato su [DEAD RECKONING] o [MANUAL L/L], non
€ possibile utilizzare la funzione AIS.
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4. Perimpostare [MANUAL L/L], effettuare le operazioni seguenti:

1) Ruotare la manopola ADJUST per impostare il valore.
2) Premere la manopola ADJUST per spostare il cursore alla cifra successiva.
3) Ripetere le operazioni ai punti 1 e 2 per impostare la latitudine e la longitudine.

Per condividere i dati [OS POSN] nella stessa rete, effettuare le operazioni se-
guenti:

1) Selezionare [SIO DATA LAN OUTPUT], quindi premere la manopola
ADJUST.

2) Selezionare [ON], quindi premere la manopola ADJUST per condividere i dati.
Per disabilitare la condivisione dei dati [OS POSN], selezionare [OFF], quindi
premere la manopola ADJUST.

Nota: E necessario selezionare un supporto di navigazione in [NAV AID] per con-
dividere [OS POSN] nella stessa rete.

6. Chiudere il menu.
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1.14 Impostazioni utente
E possibile ripristinare le impostazioni predefinite delle funzioni utente riportate nella
tabella seguente abilitando I'opzione [PILOT SETTING] nel menu [USER SET]. Le
funzioni non riportate nella tabella seguente mantengono le impostazioni precedenti.
L’unita € in grado di archiviare nella memoria interna due impostazioni utente separate
per le funzioni elencate. E possibile richiamare tali impostazioni. Non & possibile me-
morizzare o richiamare le funzioni non riportate nella tabella.
Funzione Impostazioni Menu/casella a schermo
GAIN Mantenuta come [GAIN]
'impostazione
precedente.
SEA [AUTO] [SEA]
RAIN [AUTO] [RAIN]
TUNE [AUTO] [TUNE]
Portata [6 NM] [RANGE]
Cerchi di portata [OFF] [MAIN MENU] — [NAVTOOL] — [RANGE
RING]
VRM1 Visualizzazione | [ON] [VRM1]
Distanza [0.250 NM]
VRM2 Visualizzazione | [OFF] [VRMZ2]
Distanza [0.000 NM]
EBL1 Visualizzazione | [ON] [EBL1]
Rilevamento Mantenuta come
l'impostazione
precedente.
Riferimento [TRUE] [MAIN MENU] — [NAVTOOL] —
[EBLVRM+«CURSOR] — [EBLCURSOR
BEARING]
EBL2 Visualizzazione | [OFF] [EBL2]
Rilevamento [000.0°]
Riferimento [TRUE] [MAIN MENU] — [NAVTOOL] —
[EBLVRM+CURSOR] — [EBLCURSOR
BEARING]
Linee PI | Visualizzazione | [OFF] [PI Line]
Intervallo
Orientamento
Rilevamento [MAIN MENU] — [NAVTOOL] — [PI LINE] —
(vero o relativo). [PI LINE BEARING] *'
Numero di linee [MAIN MENU] — [NAVTOOL] — [PI LINE] —
PI [SET ALL PI LINE]
Modalita [MAIN MENU] — [NAVTOOL] — [PI LINE] —
(parallela o per- [PI LINE MODE]
pendicolare)

Modalita di presentazione

[NORTH UP TM]

[PRESENTATION MODE]

Modalita di stabilizzazione
(punto di mare/punto di ter-
ra)

[GPS] (terra)

[SPEED] — [SHIP SPEED]

Decentramento

Centramento

OFF CENTER tasto.*?

(continua)
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Funzione \ Impostazioni | Menu/casella a schermo
(continua dalla pagina precedente)
Tracce | Tempo di [ON], [6 MIN] [TRAIL MODE]
dei tar- | visualizzazione
get Modalita [TRUE] [PAST POSN]
Modalita vettore [REL] [VECTOR]
Tempo vettore [6 MIN]
AZ1 [OFF] [AZ1]
AZ2 [OFF] [AZ2]
Modalita di acquisizione TT | [MAN50] [TT TARGET] — [TT SELECT]
Visualizzazione AIS [DISP ALL] [AIS]
Associazione [ON] (TT > AIS) [MAIN MENU] — [TT-AIS] — [ASSOCIATION]
— [ASSOCIATION TGT]
Allarme per target perso [OFF] (disabilitato) | LOST TARGET ALARM
Allarme | ON/OFF [ON] [CPA LIMIT]
CPA/ CPA [2 NM]
TCPA  'TCPA [12 MIN]
*1: Questo menu non & disponibile per il tipo IMO e I'impostazione & fissa su [TRUE].
*2: Ha |o stesso effetto della selezione della modalita di presentazione True Motion
(moto vero).
1.14.1 Come ripristinare le impostazioni utente
1. Selezionare la casella [USER SET], quindi preme-
re il right button per visualizzare [USER SET ME- [USER SET MENUJ]
NU]. PILOT SETTING
2. Selezionare [PILOT SETTING], quindi premere la INOJ/ YES
USER1 LOAD
manopola ADJUST. [NOJ/ YES
' indi USER1 SAVE
3. ieDliﬁlgr_:_?re [YES], quindi premere la manopola e
USER2 LOAD
4. Chiudere il menu. [NOJ/ YES
USER2 SAVE
Nota 1: Gli elementi non riportati nella tabella prece- [NOl/ YES
dente mantengono le impostazioni precedenti quando
e attivato [PILOT SETTING].
Nota 2: La traccia TT viene continuata in seguito all’attivazione di [PILOT SETTING].
Nota 3: La mappa radar visualizzata corrisponde a quella di prima dell'attivazione di
[PILOT SETTING].
1.14.2 Come memorizzare/caricare le impostazioni utente

1-18

1. Selezionare la casella [USER SET], quindi premere il right button per visualizza-
re [USER SET MENU].

2. Selezionare [USER1(2) LOAD] o [USER1(2) SAVE] per richiamare o salvare le
impostazioni utente, quindi premere la manopola ADJUST.

3. Selezionare [YES], quindi premere la manopola ADJUST.
4. Chiudere il menu.
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Durante il caricamento delle impostazioni, si applicano i seguenti punti:

» Senon é possibile applicare le impostazioni caricate agli elementi non elencati nella
tabella precedente, questi elementi mantengono le impostazioni precedenti.

» Latraccia TT viene continuata dopo il caricamento delle impostazioni.

» La mappa radar visualizzata corrisponde a quella del caricamento delle impostazio-
ni.

Come avviare/interrompere la trasmissione

Il radar & pronto a trasmettere quando appare il messaggio "STBY". E possibile avvia-
re la trasmissione utilizzando una delle seguenti procedure:

» Dall’'unita di controllo: Premere il tasto STBY/TX.
» Dalla casella a schermo: Selezionare la casella [STBY/TX] sullo schermo, quindi
premere il left button.

Come arrestare la rotazione dell’antenna

E possibile arrestare la rotazione dell’antenna utilizzando una delle seguenti procedu-
re:

» Spegnere I'antenna.

 Disattivare I'antenna dal menu (vedere il manuale di installazione).

Blocco dello schermo

Lo schermo bloccato non viene aggiornato. Dopo 30 secondi dal blocco dello scher-
mo, viene emesso un allarme acustico. |l tasto ALERT ACK lampeggia e viene rila-
sciato anche un segnale di allarme di contatto. Per riportare il radar al normale
funzionamento, spegnerlo e riaccenderlo.

Avvio rapido

Seiil radar era in uso e il magnetron (tubo di trasmissione) &€ ancora caldo, & possibile
impostare la modalita di trasmissione per il radar senza attendere i tre minuti di riscal-
damento. Se il radar & stato spento accidentalmente oppure se si desidera riavviare

prontamente il radar, premere I'interruttore POWER entro dieci secondi dallo spegni-
mento.

Come sintonizzare il ricevitore radar

Come selezionare il metodo di sintonia

1. Selezionare la casella [TUNE] nella parte superiore dello schermo per cambiare
il metodo di sintonia. La casella di sintonia viene visualizzata come "TUNE AUTO"
o "TUNE MAN", a seconda del metodo di sintonia attualmente selezionato.

2. Premere il left button per cambiare il metodo di sintonia.

Indicatore del livello di sintonia. Posizionare la

freccia all'interno della casella per regolare la sintonia
(in questo modo viene disabilitata la sintonia automatica). |

Metodo di sintonia (AUTO o MAN) - IIRIEIEIGE 0
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1.16.2 Come inizializzare la sintonia

La sintonia automatica viene inizializzata al momento dell'installazione. Tuttavia, se si
ritiene che la sintonia automatica non funzioni correttamente, provare ad eseguire
nuovamente l'inizializzazione attenendosi alla procedura seguente.

Aprire il [MAIN MENU].
2. Selezionare [ECHO], quindi premere la manopola ADJUST.

Selezionare [TUNE INITIALIZE], quindi premere la manopola ADJUST.
Durante l'inizializzazione, 'indicazione "TUNE INITIALIZE" appare nella casella
[ALERT].

4. Chiudere il menu.

1.16.3 Come sintonizzare manualmente il ricevitore

1. Selezionare la portata di 48 miglia dalla casella [RANGE]. Premere il left button
per ridurre la portata o il right button per aumentarla.

2. Selezionare la sintonia manuale in base alla procedura riportata nel
sezione 1.16.1

3. Posizionare la freccia sull’area della barra di sintonia nella casella [TUNE].

4. Ruotare lamanopola ADJUST per regolare la sintonia. Il punto di sintonia migliore
corrisponde al punto di massima oscillazione del grafico a barre. La posizione di
controllo della sintonia viene indicata da un triangolo, visualizzato all'interno della
barra di sintonia.

TUNE MAN | .

Posizione di controllo della sintonia.
Posizionare il cursore all'interno della
casella, quindi ruotare la manopola
ADJUST per regolare la sintonia.

1.17 Come selezionare la durata dell’impulso

La durata dell'impulso in uso viene visualizzata nella posizione in alto a sinistra dello
schermo per mezzo delle indicazioni riportate nella tabella seguente.
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Durate dell’impulso appropriate sono preimpostate in base alle singole scale di porta-
ta e ai tasti funzione. Se le impostazioni della durata dell’impulso correnti non sono

FAR-1518/FAR-1528
Indicazione (PULSE)

FAR-1513/FAR-1523
Indicazione (PULSE)

S1 (impulso breve 1)

S (impulso breve)

S2 (impulso breve 2)

M (impulso medio)

M1 (impulso medio 1)

L (impulso lungo)

M2 (impulso medio 2)

M3 (impulso medio 3)

L (impulso lungo)

corrette, & possibile modificarle come indicato di seguito.
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1.17.1 Come modificare la durata dell’impulso

E possibile modificare la durata dell'impulso attenendosi alla procedura seguente.

1. Posizionare il cursore nella casella [PULSE] nella parte superiore sinistra dello
schermo.

2. Premere il left button, right button o ruotare la manopola ADJUST per passare
tra le diverse durate dell'impulso. L’ordine in cui vengono visualizzate le diverse
durate dell'impulso €& riportato nella tabella seguente.

Metodo Ordine
Pulsante sinistro Riduce la durata dell'impulso.
Pulsante destro Aumenta la durata dell'impulso.
ADJUST in senso orario. Aumenta la durata dell'impulso.
ADJUST in senso antiorario. Riduce la durata dell'impulso.

Nota: Le durate dell'impulso disponibili sono limitate in base alla portata.
Vedere la tabella seguente.

FAR-1518/FAR-1528 FAR-1513/FAR-1523
Portata Indicazione (PULSE) | Portata | Indicazione (PULSE)
0.5 NM S1, 82 1.5NM | S, M
0.75NM, 1.5 NM | S1, S2, M1 3 NM M, L
3NM S2, M1, M2, M3
6 NM M1, M2, M3, L
12 NM, 24 NM M2, M3, L
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1.18

1.19

1.19.1

Come regolare la sensibilita
Il controllo del guadagno consente di regolare la sensibilita del ricevitore.

L’impostazione corretta prevede che i disturbi di fondo siano appena visibili sullo
schermo. Se viene impostata una sensibilita troppo bassa, € possibile che gli echi de-
boli vengano persi. D’altra parte, una sensibilita eccessiva restituisce un disturbo di
fondo troppo elevato; si potrebbero perdere gli echi di target forti a causa dello scarso
contrasto tra gli echi desiderati e il disturbo di fondo sullo schermo.

Per impostare la sensibilita del ricevitore, regolare il controllo GAIN in modo che i
disturbi di fondo siano appena visibili sullo schermo.

Come regolare il guadagno dall’unita di controllo (RCU-028

Ruotare la manopola GAIN (F3). Ruotare in senso antiorario per ridurre il guadagno
0 in senso orario per aumentarlo.

Come regolare il guadagno dalla casella a schermo

1. Posizionare il cursore nella casella [GAIN] nella parte superiore dello schermo.

Barra del livello
HEII_I\:E‘/ Posizionare la freccia nella
finestra per regolare il guadagno.
2. Ruotare lamanopola ADJUST in senso antiorario per ridurre il guadagno o in sen-
so orario per aumentarlo. L’impostazione valida € compresa tra [0] e [100].

Come ridurre gli echi di disturbo del mare

Gli echi delle onde coprono la parte centrale dello schermo con segnali casuali noti
come “echi di disturbo del mare®. Piu elevate sono le onde e piu alta &€ 'antenna
sull’acqua, maggiore € I'estensione dei disturbi. Quando gli echi di disturbo del mare
coprono 'immagine, utilizzare il controllo A/C SEA per eliminare gli echi di disturbo,
manualmente o automaticamente.

Nota 1: Se si riducono entrambi gli echi di disturbo del mare e della pioggia, la sensi-
bilita diminuisce in misura maggiore rispetto a quando vengono modificati solo gli echi
di disturbo del mare o della pioggia. Per questo motivo, effettuare questa regolazione
con cautela.

Nota 2: Il campionamento dell’eco (vedere "Campionamento eco" a pagina 1-27) &
utile per la riduzione dei riflessi della superficie del mare. Tuttavia, quando ¢ attivo il
campionamento dell’'eco, i target ad alta velocita sono piu difficili da rilevare rispetto a
quelli stazionari.

Come selezionare il metodo di regolazione degli echi di distur-
bo

1. Posizionare il cursore in [SEA AUTO] o [SEA MAN] (a seconda di quale delle due
opzioni € visualizzata) nella parte superiore dello schermo.

Metodo di regolazione A/C SEA
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\m » Posizionare la freccia all'interno
(SEAAUTO o SEAMAN) L0 < della finestra per regolare A/C SEA.

2. Premere il left button per visualizzare [SEA AUTO] o [SEA MAN].
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Come regolare la riduzione degli echi di disturbo del mare

La regolazione A/C SEA consente la sintonia fine del circuito A/C SEA, entro £20 dB.
Di conseguenza, con l'indicazione della barra impostata su 50, il guadagno non viene
ridotto al minimo come succede per la regolazione A/C SEA manuale nelle brevi por-
tate. Inoltre, il livello automatico A/C SEA & minimo poiché il valore medio dell’eco di
input originale & ridotto nelle aree dove non sono presenti riflessi della superficie del
mare. Ad esempio, quando I'imbarcazione si trova lungo banchina e 'immagine radar
mostra gli echi sia della terra che del mare, € possibile distinguere la dimensione degli
echi poiché la curva STC & diversa in base alla dimensione degli echi.

Nota: La funzione A/C automatica pud cancellare gli echi dei target deboli. Regolare
attentamente il controllo, osservando lo schermo.

Come regolare ulteriormente la riduzione degli echi di disturbo del mare
dall’unita di controllo (RCU-028)

Ruotare la manopola AC/SEA (F2). Ruotare in senso antiorario per ridurre il controllo
AC/SEA o in senso orario per aumentarlo.

Come regolare ulteriormente la riduzione degli echi di disturbo del mare dal-
la casella a schermo

1. Selezionare [SEA AUTO], in base alla procedura in sezione 1.19.1.

2. Posizionare la freccia sull'indicatore del livello all'interno della casella A/C SEA
nella parte superiore dello schermo.

3. Mentre si osserva l'indicatore del livello A/C SEA, ruotare la manopola ADJUST
in senso orario per aumentare il controllo A/C SEA o in senso antiorario per ridur-
lo. L'impostazione valida & compresa tra [-50] e [50].

Come ridurre manualmente gli echi di disturbo del mare

Il controllo A/C SEA riduce I'amplificazione degli echi di breve portata (quando il di-
sturbo &€ massimo) e aumenta progressivamente I'amplificazione man mano che la
portata aumenta, in modo da normalizzare I'amplificazione in assenza degli echi di di-
sturbo.

Echi di disturbo del mare Regolazione del controllo A/IC SEA,;
al centro dello schermo riduzione degli echi di disturbo del mare

L’impostazione appropriata del controllo A/C SEA deve essere tale che gli echi di
disturbo vengano suddivisi in piccoli punti e che i target di piccole dimensioni siano
distinguibili. Se il valore di tale impostazione & troppo basso, i target saranno nascosti
negli echi di disturbo; se il valore di tale impostazione & troppo alto, entrambi gli echi
di disturbo del mare e i target scompariranno dallo schermo. Nella maggior parte dei
casi regolare il controllo fino a quando gli echi di disturbo del mare non scompaiono
sottovento, ma sono ancora leggermente visibili sopravento. Fare attenzione a non
rimuovere completamente gli echi di disturbo del mare poiché si potrebbero
cancellare gli echi deboli. Inoltre, la possibilita di perdere gli echi deboli &€ maggiore
quando si utilizzano entrambi A/C SEA e A/C RAIN per la riduzione gli echi di disturbo.
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1.20

1.20.1

1-24

Ruotare la manopola AC/SEA (F2). Ruotare in senso antiorario per ridurre il controllo
AC/SEA o in senso orario per aumentarlo.

Come ridurre gli echi di disturbo del mare dalla casella a schermo

Selezionare [SEA MAN], in base alla procedura in sezione 1.19.1.

2. Posizionare la freccia sull’indicatore del livello A/C SEA nella parte superiore dello
schermo.

3. Mentre si osserva l'indicatore del livello A/C SEA, ruotare la manopola ADJUST
in senso orario per aumentare il controllo A/C SEA o in senso antiorario per ridur-
lo. L'impostazione valida & compresa tra [0] e [100].

Come ridurre gli echi di disturbo della pioggia

Utilizzare AUTO RAIN e A/C RAIN per ridurre gli echi di disturbo della pioggia. AUTO
RAIN riduce gli echi di disturbo della pioggia nellimmagine mentre A/C RAIN riduce
gli echi di disturbo rilevati dall’antenna.

Nota 1: Se si riducono entrambi gli echi di disturbo del mare e della pioggia, la sensi-
bilita diminuisce in misura maggiore rispetto a quando vengono modificati solo gli echi
di disturbo del mare o della pioggia. Per questo motivo, effettuare questa regolazione
con cautela.

Nota 2: Il campionamento dell’eco (vedere "Campionamento eco" a pagina 1-27) &
utile per la riduzione dei riflessi della superficie del mare. Tuttavia, quando ¢ attivo il
campionamento dell’eco, i target ad alta velocita sono piu difficili da rilevare rispetto a
quelli stazionari.

Come selezionare il metodo di riduzione degli echi di disturbo
della pioggia
Selezionare I'indicazione [RAIN] nella parte superiore destra dello schermo, quindi

premere il left button per attivare [RAIN AUTO] (riduzione automatica) e [RAIN MAN]
(riduzione manuale).

Fare clic con il pulsante sinistro all'interno della —
casella per modificare il metodo di regolazione

A/C RAIN (RAIN AUTO o RAIN MAN) RAIN MAN | 0 |
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Come ridurre manualmente gli echi di disturbo della pioggia

La larghezza del fascio verticale dell’antenna & progettata
per rilevare i target in superficie anche in caso di rollio
dell’imbarcazione. Tuttavia, verranno rilevati anche gli
echi di disturbo della pioggia (pioggia, neve, grandine)
cosi come i target normali.

Il controllo A/C RAIN consente di regolare la sensibilita Echi di disturbo della pioggia
del ricevitore come il controllo A/C SEA, ma in un periodo al centro dello schermo
di tempo piu lungo (portata piu lunga). Piu elevata & I'im-
postazione, maggiore & l'effetto anti-disturbo. Se gli echi
delle precipitazioni coprono i target solidi, regolare il con-
trollo antipioggia (A/C RAIN) in modo da suddividere tali

echi indesiderati in un motivo a macchie, facilitando il ri- \

conosmr_ner.lto d_el ftar_get solidi. Farg attgnzpne ’a_rlmuo- Regolazione del controllo
vere tutti gli echi di disturbo della pioggia poiché in tal ~ ACPIOG;
caso si potrebbero eliminare anche gli echi deboli. Inoltre, riduzione degli echi di

disturbo della pioggia

la possibilita di perdere gli echi deboli &€ maggiore quando
si utilizzano entrambi A/C SEA e A/C RAIN per la riduzio-
ne gli echi di disturbo.

Come regolare ulteriormente la riduzione degli echi di disturbo del mare

dall’unita di controllo (RCU-028)

Ruotare la manopola AC/RAIN (F1). Ruotare in senso antiorario per ridurre il controllo
AC/SEA o in senso orario per aumentarlo.

Come regolare ulteriormente la riduzione degli echi di disturbo del mare dal-
la_ casella a schermo

1. Selezionare 'indicazione [RAIN] nella parte superiore destra dello schermo, quin-
di premere il left button per selezionare [RAIN MAN].

Barra del livello
MI-\_—E./ Posizionare la freccia all'interno
della finestra per regolare A/C RAIN.
2. Mentre si osserva l'indicatore del livello A/C RAIN, ruotare la manopola ADJUST

in senso orario per aumentare il controllo A/C RAIN o in senso antiorario per ri-
durlo. Sono disponibili 100 livelli (0-100).

Nota: La portata di rilevamento viene ridotta quando si usa RAIN per visualizzare i tar-
get nella pioggia. In genere, la quantita di pioggia, la durata dell'impulso TX e la fre-
quenza TX sono fattori determinanti per la portata di rilevamento. Vedere la figura
seguente.
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Come interpretare il grafico

Utilizzando il grafico seguente come esempio, un target radar originariamente rilevato
nella portata di 8 NM puo essere rilevato nella pioggia solo alle portate indicate di se-

guito.
s 16 I T |
z =16 mm/h di pioggia; impulso breve i - .
e 14 e ?Gmm/t}lfi(jpiqggia; impulslo blreve | 4 mm/h di pioggia
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Portata originale di primo rilevamento (NM)
Riduzione di pioggia al primo rilevamento dovuta alla pioggia in X-band

L'autore desidera ringraziare I'lEC (International Electrotechnical Commission) per I'autorizzazione a riprodurre informazioni del suo
standard internazionale IEC 62388 ed.1.0 (2007). Tutti gli estratti sono copyright di IEC, Ginevra, Svizzera. Tutti i diritti riservati.
Ulteriori informazioni sull'lEC sono disponibili su www.iec.ch. L'IEC non si assume alcuna responsabilita relativamente alla collocazione
e al contesto in cui gli estratti e il contenuto vengono riprodotti dall'autore né di altro contenuto o della relativa precisione.

Di conseguenza, & preferibile utilizzare una durata dell'impulso breve nella pioggia su
portate inferiori a 10 NM.

Riduzione interferenze

E possibile che si verifichino interferenze radar reciproche in prossimita di un altro ra-
dar che opera sulla stessa banda di frequenza. L’aspetto su schermo & simile a molti
punti luminosi che appaiono sparsi o sotto forma di linee punteggiate simili a raggi che
si estendono dal centro al bordo dell'immagine. L’attivazione della funzione di riduzio-
ne delle interferenze consente di ridurre questo tipo di interferenza. La funzione di ri-
duzione delle interferenze & un tipo di circuito di correlazione del segnale. Confronta
i segnali ricevuti su trasmissioni successive e riduce i segnali che si verificano casual-
mente. Sono previsti tre livelli di riduzione delle interferenze a seconda del numero di
trasmissioni correlate.

Esempio di interferenze

Per regolare la riduzione delle interferenze, selezionare la casella [IR] sul lato sinistro
dello schermo, quindi premere il left button per passare trai diversi livelli di riduzione.
Le impostazioni disponibili, in ordine ciclico sono: [OFF] — [1] — [2] — [3] — [OFF]...

Il livello [3] offre il massimo livello di riduzione.
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Estensione eco

La funzione di estensione dell’eco consente di ingrandire i target nelle direzioni di por-
tata e rilevamento per renderli piu visibili ed & disponibile con qualsiasi portata. Sono
previsti tre tipi di estensione dell’eco, 1, 2 e 3. Maggiore € il numero, piu elevata &
I'estensione.

Nota: La funzione di estensione dell’eco ingrandisce non solo i target di piccole di-
mensioni ma anche gli echi (disturbi) del mare, della pioggia e delle interferenze radar.
Per questo motivo, prima di attivare questa funzione accertarsi di ridurre questi tipi di
interferenza.

Per impostare I'estensione dell’eco, selezionare la casella [ES] sul lato sinistro dello
schermo, quindi premere il left button per passare tra le diverse impostazioni.

L’ordine ciclico & [OFF] — [1] — [2] — [3] — [OFF]...

Campionamento eco

La funzione di campionamento dell’eco consente di ridurre in modo efficace gli echi di
disturbo del mare. Gli echi ricevuti da target stabili, come le imbarcazioni, appaiono

sullo schermo nella stessa posizione a ogni rotazione dell’antenna. Gli echi instabili,
come gli echi di disturbo del mare, appaiono invece in posizioni casuali.

Per distinguere gli echi dei target reali dagli echi di disturbo del mare, gli echi vengono
campionati in frame immagine successivi. Se un eco € solido e stabile in piu frame
successivi, viene presentato con intensita normale. Gli echi di disturbo del mare ven-
gono campionati in scansioni successive e visualizzati con luminosita ridotta, renden-
do piu semplice la distinzione dei target reali dagli echi di disturbo del mare.

La funzione di campionamento dell’eco utilizza la tecnica di correlazione del segnale
scansione-scansione basata sul moto vero terrestre di ciascun target. Pertanto, i pic-
coli target stazionari come le boe verranno visualizzate mentre gli echi casuali, come
gli echi di disturbo del mare, verranno ridotti. La funzione di campionamento dell’eco
reale tuttavia non ¢ efficace per il rilevamento di piccoli target che viaggiano ad alte
velocita sulla terra.

Nota 1: Con il campionamento dell’eco attivo, € piu difficile rilevare i target ad alta ve-
locita rispetto a quelli stazionari.

Nota 2: Non utilizzare la funzione di campionamento dell’eco in situazioni di beccheg-
gio e rollio elevati; in tal caso si potrebbero perdere alcuni target.

Nota 3: La funzione di campionamento dell’eco richiede i dati di rotta, posizione e ve-
locita.

Prima di utilizzare la funzione di campionamento dell’eco, ridurre gli echi di disturbo
del mare utilizzando il controllo A/C SEA. Lasciare una piccola parte di echi di disturbo
del mare sullo schermo in modo da non perdere i target deboli. Quindi, effettuare
quanto segue:

Selezionare la casella [EAV] sul lato sinistro dello schermo, quindi premere left but-
ton per selezionare il livello desiderato di campionamento dell’eco.
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+ [OFF] : Campionamento dell’eco non abilitato

* [1],[2] :Rilevaitarget nascosti dagli echi di disturbo del mare. [2] & piu efficace di
[1] nel rilevamento dei target nascosti da elevati echi di disturbo del mare.
Tuttavia, [1] & piu efficace di [2] nella visualizzazione dei target ad alta ve-
locita. Selezionare I'impostazione migliore per le condizioni attuali. Per un
monitoraggio effettivo di un’imbarcazione ad alta velocita, & consigliabile uti-
lizzare [2] insieme a Wiper.

* [3] : Visualizza in modo stabile i target instabili; distingue le imbarcazioni ad alta
velocita dagli echi di disturbo del mare.

Funzione di eliminazione automatica dei disturbi
(ACE)

Questo radar dispone della funzione di eliminazione automatica dei disturbi (ACE).
Questa funzione rileva i disturbi del mare e della pioggia nella portata e nel rilevamen-
to degli echi ricevuti e riduce automaticamente i disturbi del mare e della pioggia in
base allimpostazione della soglia ACE.

Nota: Utilizzare questa funzione con cautela. Gli echi dei target deboli potrebbero
scomparire dallo schermo.

Coma attivare/disattivare la funzione di eliminazione automati-
ca dei disturbi (ACE)

Selezionare la casella [ACE] nella parte superiore sinistra dell’area di visualizzazione
operativa, quindi premere il left button per impostare la funzione [ACE] su [ON] o
[OFF].

Quando ¢ attivata la funzione [ACE], la casella [SEA] e |la casella [RAIN] sono colorate
in grigio e non possono essere regolate. La casella [GAIN] cambia in [GAIN ACE],
come illustrato nella figura seguente.

ACE non attivato ACE attivato

GAIN (W) [N G4 [N ACE [MiY |
SEA MAN | 0 | mﬂ“

FILMIMEMCE  Posizionare la frecoialallinterno LAV
WGEUMMPNN celia finestra per feqolarslACE YN PN

Nota: Se I'opzione [PERFORMANCE MON] (vedere la sezione 1.47) o [SART] (vede-
re la sezione 2.3) & impostata su [ON], la funzione [ACE] & disabilitata e non pud es-
sere attivata.

Come regolare il guadagno in modalita di eliminazione auto-
matica dei disturbi (ACE)

Ruotare la manopola F3 per regolare la sensibilita. (Solo per le impostazioni dei tasti
funzione predefiniti).

E possibile regolare la funzione ACE anche posizionando il cursore all'interno del li-
vello [GAIN ACE], quindi ruotando la manopola ADJUST.
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Come ottenere I’alta sensibilita

Se la funzione di eliminazione automatica dei disturbi (ACE) & impostata su [ON], la
modalita di alta sensibilita viene attivata premendo il controllo GAIN. E possibile sele-
zionare il livello per la modalita di alta sensibilita come segue:

Aprire il [MAIN MENU].
2. Selezionare [ECHO], quindi premere il ADJUST.

Selezionare [0 ACE] (radar non IMO) o [9 ACE]
(radar IMO), quindi premere il ADJUST.

4. Selezionare [SIGNAL ENHANCEMENT], quindi
premere il ADJUST.

5. Selezionare il livello da [1], [2] o [3].

Chiudere il menu.

Come eliminare gli echi falsi

Talvolta, pud accadere che sullo schermo appaiano degli echi falsi in corrispondenza
delle posizioni in cui non & presente alcun target o che scompaiano anche in presenza
di target (vedere la sezione 2.2). E possibile eliminare gli echi falsi.

Aprire il [MAIN MENU].
2. Selezionare [ECHO], quindi premere la manopola ADJUST.

Selezionare [0 ACE] (radar non IMO) o [9 ACE] (radar IMO), quindi premere il
ADJUST.

Selezionare [SUPPRESS SECTOR], quindi premere il ADJUST.

5. Ruotare la manopola ADJUST per impostare I'angolo iniziale per il settore da eli-
minare, quindi premere il ADJUST.

6. Ruotare la manopola ADJUST per impostare il raggio dell’angolo del settore da
eliminare, quindi premere il ADJUST.

7. Chiudere il menu.

Riduzione disturbi

| disturbi di fondo possono apparire come “macchie” sparse sull’'intera immagine ra-

dar. Questa apparecchiatura € in grado di ridurre i disturbi di fondo, quindi migliora il
rapporto S/N a schermo elaborando il filtro di campionamento mobile per gli echi rice-
vuti nella portata.

Nota: Utilizzare questa funzione con cautela. Gli echi dei target deboli potrebbero
scomparire dallo schermo oppure la risoluzione della portata potrebbe risultare peg-
giorata.

E possibile rimuovere questo disturbo posizionando il cursore all’'interno della casella
[NR] sul lato sinistro dello schermo, quindi premere il left button per selezionare [ON]
o [OFF].
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Wiper

La funzione wiper riduce automaticamente la luminosita dei segnali deboli (rumori,
echi di disturbo del mare o della pioggia, ecc.) e dei segnali indesiderati, come le in-
terferenze radar, per pulire 'immagine da echi indesiderati. L’effetto ottenuto dipende
dall'impostazione del wiper utilizzata e se ogni campionamento ¢ attivato o disattivato,
come descritto di seguito.

Impostazione Impostazione
wiper 1 wiper 2
Campionamento dell’eco inattivo Condizione A Condizione A
Campionamento dell’eco attivo (1/2/3) Condizione A Condizione B

Condizione A: La luminosita degli echi deboli indesiderati, come i rumori, gli echi di
disturbo del mare e della pioggia, viene ridotta per pulire I'immagine. La differenza tra
'impostazione del wiper [1] e [2] & una piu lenta riduzione della luminosita nel caso
dell'impostazione [2].

Condizione B: || campionamento dell’eco viene attivato automaticamente quando si
attiva la funzione wiper, in modo da determinare immediatamente in che modo I'im-
magine viene influenzata dall’attivazione e disattivazione del campionamento
dell’eco.

Per attivare la funzione wiper, effettuare le seguenti operazioni.
Aprire il [MAIN MENU].

Selezionare [ECHO], quindi premere la manopola ADJUST.
Selezionare [WIPER], quindi premere la manopola ADJUST.

> N -

Ruotare la manopola ADJUST per passare tra le diverse impostazioni e selezio-
nare quella desiderata. Le opzioni, nell’'ordine, sono le seguenti: OFF -1 —»> 2 —
OFF...

Con l'impostazione desiderata selezionata, premere la manopola ADJUST.

5. Chiudere il menu.

Come preimpostare i controlli per uno specifico
scopo di navigazione

Ogni volta che si modifica il proprio ambiente di navigazione o la propria attivita, oc-
corre regolare il radar. Questa operazione pud essere noiosa in determinate situazio-
ni. Anziché modificare le impostazioni del radar di volta in volta, & possibile assegnare
ai tasti funzione le impostazioni ottimali per situazioni che si verificano di frequente.

Il computer interno del radar offre diverse opzioni di preimpostazione dell'immagine
da assegnare a ciascun tasto funzione per gli specifici requisiti di navigazione. Ad
esempio, una delle preimpostazioni € [HEAVY RAIN] ed é progettata per 'uso in caso
di forte pioggia.

Sono disponibili anche due preimpostazioni programmabili dall’'utente (denominate
[CUSTOM1] e [CUSTOM2]), che consentono di regolare automaticamente il radar in
base a condizioni non previste dalle opzioni di impostazione fornite.

Di seguito sono riportate le opzioni di preimpostazione fornite con il radar.
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Etichetta Descrizione Etichetta Descrizione

[CUSTOMA1] Impostazioni personalizzate | [CUSTOM2] Impostazioni personalizzate
definite dall’'utente. definite dall’'utente.

[NEAR] Impostazione ottimale per il ri- | [FAR] Impostazione ottimale per il ri-
levamento a breve portata levamento a lunga portata, su
con l'uso della scala di portata una scala di portata di6 NM o
di 3 NM o inferiore in con- superiore
dizioni di mare calmo

[HEAVY RAIN] Impostazione ottimale perla | [SHIP] Impostazione ottimale per il ri-
navigazione in condizioni di levamento delle altre imbar-
mare mosso o forti temporali. cazioni.

Ciascuna opzione dell'immagine definisce una combinazione di diverse impostazioni
radar per ottenere I'impostazione ottimale per una determinata situazione di
navigazione. Tali impostazioni includono la funzione di riduzione dell’interferenza,
I'estensione dell’'eco, il campionamento dell’eco, la riduzione dei rumori, I'eliminazione
automatica degli echi di disturbo del mare e della pioggia, il contrasto del video, la
durata dell’impulso e le condizioni del mare e del radar.

Regolando tali funzioni dal menu [CUSTOMIZE ECHQ] vengono modificate le
impostazioni dei tasti funzione originali. Per ripristinare le impostazioni originali per
una determinata opzione di personalizzazione, & necessario selezionare
impostazione predefinita. Per questo motivo, & consigliabile utilizzare le
preimpostazioni programmabili dall’'utente (([CUSTOM1] o [CUSTOMZ2]) quando &
necessaria una regolazione frequente dell'immagine radar.

Le impostazioni predefinite per le preimpostazioni personalizzate sono riportate in una
tabella nella pagina seguente.
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Impostazioni predefinite

CUSTOM1 CUSTOM2 NEAR | FAR HEAVY | SHIP
RAIN

GAIN MODE MAN MAN MAN | MAN [ MAN | MAN

LEVEL 85 85 85 85 85 85
SEA MODE MAN AUTO MAN | MAN [ MAN | MAN

LEVEL 30 30 30 30 40 30
RAIN MODE MAN MAN MAN | MAN [ MAN | MAN

LEVEL 0 0 0 0 40 25
INT REJECT 1 1 1 1 2 2
ECHO STRETCH 1 2 OFF 3 OFF 2
ECHO AVERAGE 1 2 1 2 2 1
NOISE REJECT OFF ON OFF | OFF ON ON
VIDEO CONTRAST TYPE 2-B 2-B 2-B 3-B 1-B 2-B
ACE OFF ON OFF | OFF ON ON
ACE GAIN 80 80 80 80 80 80
PULSE 0.5NM S1 S1 S1 S1 S1 S1
(FAR-1518/1528) | 9 75NM S1 S1 s1 | s2 S1 S2

1.5NM S1 S2 S1 M1 S1 M1

3NM S2 M1 S2 M2 S2 M2

6NM M2 M2 M1 M3 M1 M3

12NM M3 M3 M2 L M2 L

24NM L L M3 L M3 L
PULSE 1.5NM S S S M S M
(FAR-1513/1523) [ 3NMm M M M M M M
CONDITION NEAR 3 3 3 3 3 3

STC

CURVE

STC Impostato al momento dell'installazione

ANT

HEIGHT

(m)

LOwW 0 0 0 0 0 0

LEVEL

ECHO

1.27.1 Come selezionare un eco personalizzato

Fare clic con il pulsante sinistro sulla casella [CUSTOMIZE ECHO] nella parte supe-
riore sinistra dello schermo per passare tra le diverse opzioni e selezionare un’opzio-
ne di eco personalizzato. Le impostazioni disponibili, in ordine ciclico sono:

[CUSTOM1] — [CUSTOM2] —> [NEAR] —> [FAR] — [HEAVY RAIN] — [SHIP].
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1.27.2 Come modificare un eco personalizzato

1. Selezionare un’opzione di eco personalizzato da modificare (vedere |l
sezione 1.27.1).

2. Selezionare la casella [CUSTOMIZE ECHO], quindi premere il pulsante destro
per visualizzare il menu [CUSTOMIZE ECHO].

3. Impostare le voci seguenti facendo riferimento alle sezioni mostrate.
* [INT REJECT] : sezione 1.21 * [HATCHING] : sezione 1.37

* [ECHO STRETCH] : sezione 1.22 * [NOISE REJECT] :sezione 1.25
* [ECHO AVERAGE] : sezione 1.23 * [PULSE] : sezione 1.17
* [TARGET ANALYZER] :sezione 1.37 * [ACE] : sezione 1.24

4. Selezionare [VIDEO CONTRAST TYPE], quindi premere il ADJUST.

5. Selezionare [1], [2], [3] 0 [4] (portata dinamica) o [A], [B], [C] (curva), quindi pre-
mere il left button. Fare riferimento alla descrizione e alla figura seguenti.

43
2

C

CONTRAST
CONTRAST
>
CONTRAST
w
CONTRAST

LEVEL LEVEL LEVEL LEVEL

1-4: Controlla la portata dinamica. 1 offre la massima portata dinamica; 4 corri-
sponde alla portata dinamica minima.

A: La luminosita degli echi di basso livello viene ridotta cosi come i disturbi e gli
echi di disturbo.

B: Gli echi di basso e alto livello vengono visualizzati in modo uniforme.

C: Il bordo esterno degli echi di alto livello € di diversa gradazione in base al livello,
con I'eco di livello piu elevato al centro.

Selezionare [9 CONDITION], quindi premere la manopola ADJUST.
7. Selezionare [2 NEAR STC CURVE], quindi premere il ADJUST.

8. Selezionare I'impostazione appropriata per le condizioni di mare correnti, quindi
premere la manopola ADJUST. Le impostazioni disponibili sono le seguenti: [2],
[2.5], [3], [3.5], [4.2]. Un’'impostazione piu elevata & consigliata per le condizioni di
mare mosso.

9. Selezionare [1 STC ANT HEIGHT], quindi premere la manopola ADJUST.

10. Selezionare I'altezza dell’antenna radar (sopra il livello dell’acqua), quindi preme-
re la manopola ADJUST.

11. Se necessario, selezionare [2 LOW LEVEL ECHO] per eliminare gli echi di basso
livello. L'impostazione valida &€ compresa tra [0] e [8]. Maggiore € I'impostazione,
piu forti saranno gli echi di basso livello cancellati.

12. Per salvare le impostazioni personalizzate, selezionare [SAVE] da [0 DEFAULT],
quindi premere il ADJUST.

1.27.3 Come ripristinare le impostazioni salvate per un eco persona-
lizzato dall’utente

Se si commette un errore durante la modifica delle impostazioni per un eco persona-
lizzato dall’'utente, & possibile ripristinare le impostazioni salvate per tale eco persona-
lizzato dall’'utente nel sezione 1.27.2.
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1.27.4

1.28

1-34

1. Selezionare la casella [CUSTOMIZE ECHO], quindi premere il pulsante destro
per visualizzare il menu [CUSTOMIZE ECHO].

2. Selezionare [0 DEFAULT], quindi premere il ADJUST.
Selezionare [USER], quindi premere il ADJUST.

Come ripristinare le impostazioni predefinite per un eco perso-
nalizzato dall’utente

E possibile ripristinare le impostazioni predefinite per le opzioni di eco personalizzate
(vedere la tabella a pagina 1-32).

1. Selezionare la casella [CUSTOMIZE ECHO], quindi premere il pulsante destro
per visualizzare il menu [CUSTOMIZE ECHO].

Selezionare [0 DEFAULT], quindi premere il ADJUST.
Selezionare [FACTORY], quindi premere la manopola ADJUST.

Come eliminare gli echi secondari

In alcune situazioni, gli echi di target molto distanti possono apparire come echi falsi
(echi secondari) sullo schermo. Cio avviene quando I'eco di ritorno viene ricevuto in

un successivo ciclo di trasmissione oppure in seguito alla trasmissione di un succes-
sivo impulso del radar.

— tIntervallo:

&lmm'?.i__jﬂ &

«—>  [Portate effetive !

»Eco secondario

1
1
1
................ Fl

.

"iPortate misurate ;

Questa apparecchiatura consente di prolungare il periodo di ripetizione degli impulsi
per rifiutare gli echi falsi.

Nota: Questa funzione determina la riduzione del numero di echi. Utilizzare attenta-
mente questa funzione in modo da non ridurre la possibilita di rilevare target di piccole
dimensioni e imbarcazioni ad alta velocita.

Per rifiutare gli echi secondari, effettuare le seguenti operazioni:
Aprire il [MAIN MENU].

Selezionare [ECHO], quindi premere il ADJUST knob.
Selezionare [2ND ECHO REJ], quindi premere il ADJUST knob.

Selezionare [ON], quindi premere il ADJUST knob. Selezionare [OFF] per disa-
bilitare la funzione di eliminazione degli echi secondari.

oo~

5. Chiudere il menu.
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1. PANORAMICA SUL FUNZIONAMENTO

Modalita di presentazione

Questo radar prevede le seguenti modalita di presentazione:

Moto Relativo (RM)

HEAD UP : Senza stabilizzazione

STAB HEAD UP : Head-up con scala di rilevamento mediante bussola (rilevamento
vero), dove la scala di rilevamento ruota in base all'indicazione della

bussola.

COURSE UP : Course-up stabilizzata mediante bussola in relazione
all’'orientamento dell'imbarcazione al momento della selezione di
COURSE UP.

NORTH UP : North-up stabilizzata mediante bussola in relazione al Nord.

STERN-UP : L'immagine del radar viene rotata di 180°. | grafici e i rilevamenti

vero e relativo vengono anch’essi ruotati di 180°.

Moto Vero (TM)

Gli oggetti terrestri e il mare sono stazionari. Richiede dati di bussola e velocita.

Come selezionare una modalita di presentazione

Selezionare la casella [PRESENTATION MODE] nell’angolo superiore sinistro dello
schermo, quindi premere il left button per selezionare una modalita di presentazione.

HEAD UP RM *

= Altre modalita:
STERN UP RM, STAB HEAD UP RM,
COURSE UP RM, NORTH UP RM, NORTH UP TM

Perdita del segnale della bussola giroscopica

Quando si perde il segnale della bussola, viene visualizzato "GYRO" nella casella
[ALERT], la modalita di presentazione diventa automaticamente HEAD UP e i target
TT e AIS nonché la mappa e la carta vengono cancellati. Una volta ripristinato il se-
gnale della bussola (quando si utilizzano i dati di rotta AD-10), viene visualizzato "HE-
ADING SET" nella casella [ALERT]. Arrestare I'allarme con il tasto [ALERT ACK] o
selezionare la casella [ALERT], quindi premere il left button.. Verificare i dati GYRO.

Descrizione delle modalita di presentazione

Modalita HEAD UP

Una visualizzazione senza stabilizzazione in azimut
in cui la linea che collega il centro alla parte superiore
dello schermo indica la rotta della propria imbarcazio-
ne. | target vengono visualizzati in base alle distanze
misurate e alle direzioni relative alla rotta della pro-
pria imbarcazione. La breve linea punteggiata sulla
scala di rilevamento € il marker del Nord.

Marker del Nord Linea di prua
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Modalita COURSE UP

L’immagine radar viene stabilizzata e visualizzata Marker del Nord Linea di prua
con la rotta attualmente selezionata nella parte su- ’
periore dello schermo. Se si cambia rotta, la linea di

rotta si sposta con la rotta selezionata. Se si selezio-

na una nuova rotta, selezionare nuovamente la mo-

dalita Course Up per visualizzare la nuova rotta nella

parte superiore dello schermo. | target vengono vi-

sualizzati in base alle distanze misurate e alle dire-

zioni relative alla rotta impostata, che viene

mantenuta sulla posizione di 0°. La linea di rotta si

sposta in base alla straorzata e ai cambi di rotta dell'imbarcazione.

Modalita NORTH UP

| target vengono visualizzati in base alle distanze Marker del Nord
misurate e alle rotte reali (bussola) rispetto alla pro-

pria imbarcazione. Il Nord si trova nella parte supe-

riore dello schermo. La linea di rotta cambia

direzione in base alla rotta del'imbarcazione.

Linea di prua

Modalita STAB HEAD UP

Gli echi del radar vengono mostrati in modo analogo alla modalita HEAD UP. La dif-
ferenza rispetto alla normale presentazione HEAD UP consiste nell’orientamento